1.

Pomiar temperatury moze by¢ realizowany na wiele sposobow. W zalezno$ci od
interakcji pomigdzy badanym obiektem pomiarowym a czujnikiem pomiarowym
wyr6zni¢ mozna:
a. pomiar dotykowy (pomiar kontaktowy) - czujnik (termometr) styka si¢ z
obiektem, ktdrego temperatur¢ mierzymy
b. pomiar bezdotykowy (pomiar bezkontaktowy) - poprzez pomiar parametréw
promieniowania elektromagnetycznego emitowanego przez rozgrzane cialo
(promieniowanie cieplne) np. dtugosci fali, iloSci emitowanej energii przez
obiekt.

. Termoelement stanowia dwa przewodniki (termoelektrody) wykonane z roznych

materialdw, potaczone ze soba na jednym koncu i tworzace cz¢$¢ uktadu
wykorzystujacego zjawisko termoelektryczne do pomiaru temperatury. W przypadku
kiedy spoina odniesienia nie jest dostgpna, zastepuje si¢ ja termostatem lub drugim
czujnikiem.

. Warto$¢ konduktywnos$ci metali i stopéw mozna wyznaczy¢ metoda klasyczna lub

metoda pradow wirowych. Metoda klasyczna jest metoda opierajaca si¢ na prawie
Ohma dla pradu stalego.

Klasyfikacja metod pomiarowych (II):

Metoda pomiaru bezposrednia — warto$¢ wielko$ci mierzonej otrzymuje si¢
bezposrednio, bez koniecznosci dodatkowych obliczen (np. pomiar temperatury
otoczenia termometrem okiennym, pomiar pradu za pomoca amperomierza).

Metoda pomiaru posrednia — warto$¢ wielkosci mierzonej X = f(A,B,C,...) otrzymuje
si¢ W sposob posredni, na podstawie znajomosci (zmierzonych) wezesniej wielkosci
A,B,C, (np. pomiar rezystancji R metoda techniczna, R=f(U,I) = U/l )
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Rys.6. Ukiad do pomiaru impedancji: a) matych (poprawnie mierzonego napigcia); b) duzych
(poprawnie mierzonego pradu)

W pierwszym z tych uktadow (rys. 6a), woltomierz V o rezystancji wewngtrznej RV,
przez
ktory ptynie prad IV mierzy napigcie na impedancji Zx.
Przy pomiarze duzych imedancji (rys. 6b) woltomierz V mierzy sumg spadkow napigé
6. Przetwornik analogowo-cyfrowy A/C to uklad stuzacy do zamiany sygnatu
analogowego na reprezentacjg cyfrowa. Dzigki temu mozliwe jest przetwarzanie ich w
urzadzeniach elektronicznych opartych o architekturg zero-jedynkowa oraz
gromadzenie na dostosowanych do tej architektury no$nikach danych. Ze wzgledu na
metode¢ dzialania wyrdznia si¢ trzy podstawowe metody pracy:

a. metoda bezposrednia

b. metoda posrednia

c. metoda kompensacyjna



