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Aufgabe 5. Gegeben sei A € R2%2 it
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—-100 77

5.1. Berechnen Sie die Determinante det(A), die Adjunkte adj(A) und die
inverse Matrix A~ von A.

5.2. Berechnen Sie die Eigenwerte von A. Sei Amin der kleinste Eigenwert
von A. Berechnen Sie eine Basis B des Eigenraumes ker(A — AminE3).

Aufgabe 6. Gegeben sei A € R3*3 mit

4 -1 3
A= 1 0 2
-1

Berechnen Sie das charakteristische Polynom x 4(t) = det(A — tE3), die Deter-
minante det(A), die Adjunkte adj(A) und die inverse Matrix A~! mit dem
Verfahren von Leverrier-Faddeev.

Leverrier-Faddeev. Sei A € R"*". Die Koeffizienten py,...,p, € R von

Xa(t) = det(A —tE,) = (=1)"(t™ — py¢n-1 —pot" P~ —p,) € R[¢]
lassen sich fiir k = 1,..., n sukzessive nach dem folgenden Schema berechnen:
\ tr(4
Bo=En, Ax=ABy_1, pp= %, By = Ay — prE, .

Dabei ist E,, € R™*" die Einheitsmatrix. Es gelten die Beziehungen
tr(A) =p1, det(4) = (-1)""1p,, adj(A) = (-1)'B,_;, B, =0.
Wenn A invertierbar ist, dann gilt
Jet 1 1

= dat ) adj(A4) = p—anq-
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